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TransponHer mit einer steuerbaren Power-On-Reset-Schaltung 



5 Die Erfindvmg bezieht sich avif einen Transponder, der zum kontaktlosen 

Kommunizieren mit einer Koniinunikationsstation ausgebildet ist und der 
tlbertragungsniittel aufweist und d^ cine integrierte Schaltung mit Schaltungs- 
Anschlusskontakteh aufweist, wobei die Ubertragungsmittel mit Schaltungs- 
Anschlusskontakten verbunden sind und wobei von diesen Schaltungs-Anschlusskontakten 

10 cine Eingangsspannung abgreifbar ist, und wobei die integrierte Schaltung eine 
Uberwachungsschaltung enthait, der eine unter Ausniitzung der Eingangsspannung 
erzeugte Spannung zufiihrbar ist und mit der ein Meldesignal erzeugbar ist, dessen 
Signalverlauf von der Relation der zugefuhrten Spannung zu einem Spannungs- 
Schwellwert abhangig ist, und wobei die integrierte Schaltung mindestens eine 

15 Datenverarbeitungsschaltung enthait, der das Meldesignal zum Zweck des Meldens von 
noindestens zwei Werten der zugefuhrten Spannung an die Datenverarbeitungsschaltung 
zufuhrbar ist 

Die Erfindung bezieht sich welters auf eine integrierte Schaltung, die fur die 
Verwendvmg in einem TranspondCT zum kontaktlosen Kommunizieren mit einer 
20 KommunikatLonsstation vorgesehen ist, welcher Transponder die eingangs in dem ersten 
Absatz angefiihrte Ausbildung aufweist 

Ein Transponder genmB der eingangs in dem ersten Absatz angefuhrten 
25 Gattung und eine integrierte Schaltung gemaB der eingangs in dem zweiten Absatz 
angefuhrten Gattung sind in mehreren Ausf iihrungsvarianten in den Handel gebracht 
worden und sind daher bekannt Im Zusammenhang mit einem solchen Transponder kaim 
zusatzhch auch auf das Patentdokument US 5 736 728 Bl hingewiesen werden. 

Bei dem in den Handel gebrachten bekannten Transponder ist die 
30 Schaltungsausbildung der integrierten Schaltung so getroffen, dass mit der 

Uberwachungsschaltung, die durch eine sogenannte Power-on-Reset-Schaltung gebildet ist, 
eine durch Gleichrichten der Eingangsspannung eizeugte Versorgungsgleichspannung fur 
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die integrierte Schaltung mit Bezug auf einen fix voigegebenen Spannungs-SchweUweat 
uberwacht wird und entsprechend dem Oberwachungsergebnis ein Meldesignal, namUch 
ein sogenanntes Power-on-Reset-Signal, erzeugt wird. Bei diesem Meldesignal handelt es 
sich im wesenflichen um ein Signal, das bei gegenuber dem Spannungs-Schwellwert 
5 niedrigerer Versorgungsgleichspannung einen niedrigen Pegel (TLow) und bei gegenuber 
dem Spannungs-Schwellwert hoherer Vorsorgungsgleichspannung einen hohen Pegel 
(high) aufweist. Bei dem bekannten Tran^onder ist der in der Oberwachungsschaltung 
festgelegte einzige Spannungs-SchweUwert unter Beriicksichtigung einer minimal 
notwendigen Versorgungsgleichspannung ftir Speichermittel der integrierten Schaltung des 
10 Transponders festgelegL Diese minimal notwendige Versoigungsspannung der 

Speichermittel ist bei einer Schreib-Betriebsart des Transponders, bei der ein Einschieiben 
von Daten in die Speichermittel erfolgt, hSher als bei einer Lese-Betriebsart des 
Transponders, bei der ein Auslesen von in den Speichermittehi gespeicherten Daten erfolgt 
Bei dem bekannten Transponder ist der Unterschied zwischen den zwei minim al 
15 notwendigen Versorgungsspannungen bei der Schreib-Betiiebsart und der Lese-Betriebsart 
zwar relativ gering, trotzdem ist bei dem bekannten Transponder der in der 
Cberwachungsschaltung definierte Spannungs-Schwellwert unter Beriicksichtigung der 
hSheren minimal notwendigen Versoigungsspannung fiir die Speichermittel bei der 
Schreib-Betriebsart festgelegt Somit weist der Spannungs-Schwellwert einen relativ hohen 
20 Wert auf, was zur Folge hat, dass zur Erzielung einer iiber diesem hSheren Spannungs- 
Schwellwert Uegenden Versorgungsgleichspannung eine relativ hohe Eingangsspannung an 
den Schaltungs-Anschlusskontakten der integrierten Schaltung erforderhch ist. die eine 
relativ hohe Kopplung der Ubertragungsmittel des Transponders mit den 

tJbertragungsmittehi einer Kommunikationsstation erforderlich mar.ht, wa^ <»nh in P^in^.^ 

25 relativ geringen Konmiunikations-Reichweite niedexschlagt Dieser Sachveihalt ist 
insbesondere im HinbUck auf die Lese-Betiiebsart nachteiUg, weil eine solche Lese- 
Betriebsart im Vergleich zu der Schreib-Betriebsart bei duichaus geringeren 
Versorgungsgleichspannungen und foIgUch Eingangsspannungen auf einwandfreie Weise 
durchfiihrbar ist und somit auch bei grSBeren Konomunikations-Reichweiten durchfuhrbar 
30 ist, was aber auf Grand des unter Beriicksichtigung der hoheien minimal notwendigen 
Versorgungsspannung fiir die Speichermittel bei der Schreib-Betiiebsart festgelegten 
Spannungs-Schwellwerts bei dem bekannten Transponder nicht moglich ist 
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Die Erfindung hat sich zur Aufgabe gestellt, die vorstehend angefuhrte 
Problematik auf einfache Weise zu 16sen und einen verbesserten Transponder sowie eine 
verbesserte integrierte Schaltung fur einen solchen Transponder zu realisieren. 

Zur Losung der vorstehend angefiihrten Aufgabe sind bei einem Transponder 
gemaB der Erfindung erfindungsgemaBe Merkmale vorgesehen, so dass ein Transponder 
gem^ der Erfindung auf die nachf olgend angegebene Weise charakterisierbar ist, namlich: 

Transponder, der zum kontaktlosen Kommunizieren mit einer 
Konununikationsstation ausgebUdet ist und der Ubertragungsmittel aufweist und der eine 
integrierte Schaltung mit Schaltungs-Anschlusskontakten aufweist, wobei die 
Ubertragungsmittel mit Schaltungs-Anschlusskontakten verbunden sind und wobei von 
diesen Schaltungs-Anschlusskontakten eine Eingangsspannung abgreifbar ist, und wobei 
die integrierte Schaltung eine Uberwachungsschaltung enthalt, der eine unter Ausniitzung 
der Eingangsspannung erzeugte Spannung zufuhrbar ist und mit der ein Meldesignal 
erzeugbar ist, dessen Signalverlaxif von der Relation der zugefuhrten Spaimung zu einem 
Spannungs-Schwellwert abhangig ist, vmd wobei die integrierte Schaltung mindestens eine 
Datenverarbeitungsschaltung enthalt, der das Meldesignal zum Zweck des Meldens von 
mindestens zwei W^ten der zugefuhrten Spannung an die Datenverarbeitungsschaltung 
zufuhrbar ist, und wobei die Uberwachungsschaltung hinsichtlich der Erzeugung des ' 
Meldesignals steuerbar ausgebildet ist und wobei Steuermittel zum Steuem der 
Uberwachungsschaltung hinsichtlich der Erzeugung des Meldesignals vorgesehen sind, 
welche Steuermittel zumErzeugen von mindestens einem Steuersignal ausgebildet sind. 

Zur Losung der vorstehend angefiihrten Aufgabe sind bei einer integrierten 
Schaltung gemaB der Erfindimg erfindungsgemaBe Merkmale vorgesehen, so dass eine 
integrierte Schaltung gemaB der Erfindung auf die nachfolgend angegebene Weise 
charakterisierbar ist, namlich: 

Integrierte Schaltung, die fur die Verwendung in einem Transponder zum 
kontaktlosen KommuniziCTen mit einer Kommunikationsstation vorgesehen ist und die 
Schaltungs-Anschlusskontakte aufweist, die zum Verbinden mit tJbertragungsmitteln des 
Transponders vorgesehen sind und von denen eine Eingangsspannung abgreifbar ist, und 
die eine Uberwachungsschaltung enthalt, der eine unter Ausniitzung der Eingangsspannung 
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erzeugte Spannung zufuhrbar ist und mit der ein Meldesignal erzeugbar ist, dessen 
Signalverlauf von der Relation der zugefuhrten Spannung zu einem Spannimgs- 
Schwellwert abhSngig ist, und die mindestens eine Datenverarbeitungsschaltung enthSlt, 
der das Meldesignal zum Zweck des Meldens von mindestens zwei Werten der zugefuhrten 
5 Spannung an die Datenverarbeitungsschaltung zufuhrbar ist, wobei die 

Uberwachungsschaltung hinsichtlich der Erzeugung des Meldesignals steuerbar 
ausgebildet ist und wobei Steuermittel zum Steuem der Uberwachungsschaltung 
hinsichtlich der Erzeugung des Meldesignals voigesehen sind, welche Steuemiittel zum 
Erzeugen von mindestens einem Steuersignal ausgebildet sind. 

10 Durch das Vorsehen der Merkmale gemaB der Erfindung ist auf 

schaltungstechnisch einfache Weise erreicht, dass bei einem Transponder gemSB der 
Erfindung und bei einer integrierten Schaltung gemaB der Erfindung das Verhalten des 
Transponders und der integrierten Schaltung auf schaltungstechnische einfache Weise an 
unterschiedliche Gegebenheiten bzw. Anforderungen bzw. Wiinsche angepasst werden 

15 kann, indem die Uberwachungsschaltung mit Hilfe der Steuermittel entsprechend den 
Gegebenheiten bzw, Anforderungen bzw. Wunschen hinsichtlich der Erzeugung des 
Meldesignals gesteuert wird. Welters ist hierdurch vorteilhafterweise erreicht, dass bei 
relativ groBen Unterschieden zwischen den minimal notwendigen 

Vorsorgungsgleichspannungen bei der Schreib-Betriebsart und der Lese^Betriebsart eines 
20 Transponders in jeder dieser zwei Betriebsarten eine der aktivierten Betriebsart optimal ' 
angepasste Kommunikations-Reichweite erzielbar ist. Beziiglich des Meldesignals, das bei 
einem Transponder gemSB der Erfindung imd bei einer integrierten Schaltung gemaB der 
Erfindung erzeugt wird, ist noch zu erwahnen, dass dieses Meldesignal fiir sogenannte 
Reset'Zwecke ausgeniitzt werden kann, also um beispielsweise bei einem Mik rocomputer 
25 eine Reset-Prozedur auszulosen, dass dieses Meldesignal aber auch fiir andere Zwecke 
ausgeniitzt werden kann, beispielsweise um von einem Transponder gemaB der Erfindung 
zu einer Kommunikationsstation automatisch eine Information darliber zu senden, dass der 
Transponder mit ausreichend viel Energie oder mit zu wenig Energie versoigt ist. 

Bei einem Transponder gemaB der Erfindung und bei einer integrierten 
30 Schaltung gemSB der Erfindung kann die Uberwachungsschaltung hinsichtlich der unter 
Ausnutzung der Eingangsspannung erzeugten und der Uberwachungsschaltung zugefuhrten 
Spannxmg steuerbar ausgebildet sein, wobei dann unterschiedlich hohe Spannungen, die die 
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Bingangsspannung reprlisentieren, der tJberwachungsschaltung zugefuhrt werden, 
vorzugsweise iiber einen der Uberwachungsschaltung vorgeschalteten und mit Hilf e der 
Steuermittel steuerbaren Spannungsteiler. Als besonders vorteilhaft hat essich aber 
erwiesen, wenn bei einem Transponder gemaB der Erfindung und bei einer integrierten 
5 Schaltung gemaB der Erfindung zusatzlich die Merkmale gemaB dem Anspmch 2 bzw, 
dem Anspruch 9 vorgesehen sind. Eine solche Ausbildung hat sich im Hinblick auf eine 
mfiglichst einfache schaltungstechnische Realisierung als besonders vorteilhaft erwiesen. 



Schaltung gem^ der Erfindung hat es sich als sehr vorteilhaft erwiesen, wenn zusatzlich 
10 die Merkmale gemaB dem Anspruch 3 bzw. dem Anspmch 10 vorgesehen sind. Hierdurch 
ist vorteilhafterweise erreicht, dass das Verhalten der Uberwachungsschaltung auf 
automatische Weise in Abhangigkeit von der in einem Transponder bzw. in einer 
integrierten Schaltung eingeschalteten Betriebart festgelegt wird. 



15 dem vorstehenden Absatz angefuhrten Ausbildung konnen die Steuermittel zum Steuem in 
Abhangigkeit von einer nach dem Eintreten des Transponders in den 
Kommunikationsbereich einer Kommunikationsstation automatisch aktivierten Start- 
Betriebsart und einer nachfolgend automatisch eingeschalteten TTF-Betriebsart ausgebildet 
sein, wobei es sich bei der TTF-Betriebsart um die Transponder-Talks-First (Transponder 

20 antwortet ohne separate Aufforderang) handelt Als besonders vorteilhaft hat es sich aber 
erwiesen, wenn bei einem Transponder gem^ der Erfindung und bei einCT integrierten 
Schaltung gemaB der Erfindung zusatzlich die Merkmale gemaB dem Ansprach 4 bzw. 
dem Anspruch 1 1 vorgesehen sind. Dies ist deshalb von besonderen Vorteil, weil es sich 
bei der Lese-Betriebsart und der Schreib-Betriebsart um die am haufigsten vorkommenden 

25 Betriebsarten eines Transponders handelt Weiters ist dies deshalb besonders vorteilhaft, 
weil hierdurch bei der Durchfuhrung der Lese-Betriebsart eine groBere Konunumkations- 
Reichweite erreicht wird als bei der Schreib-Betriebsart. 



Schaltxmg gemaB der Erfindung hat sich weiters als sehr vorteilhaft erwiesen, wenn 
30 zusatzlich die Merkmale gemsU) dem Anspmch 5 bzw. dem Anspmch 12 vorgesehen sind. 
Hierdurch ist erreicht, dass ein Andem des Verhaltens der Uberwachungsschaltung immer 
nur dann erfolgt, wenn dies von einer Kommunikationsstation nodt Hilfe eines 



Bei einem Transponder gemaB der Erfindung und bei einer integrierten 



Bei einem Transponder und einer integrierten Schaltung entsprechend der in 



Bei einem Transponder gemiB der Erfindung und bei einer integrierten 
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Kommandosignals befohlen wird. 

Bei einem Transponder gemaB der Erfindung und bei einer integrierten 
Schaltung gemaB der Erfindung hat es sich aber aueh als sehr vorteilhaft erwiesen, wenn 
zusStzlich die Merkmale gemSB dem Anspruch 6 bzw. dem Anspruch 13 vorgesehen sind. . 
5 Hierdurch ist als wesentlicher Vorteil erhalten, dass das Verhalten der 

Uberwachungsschaltung sowohl vom Hersteller des Transponders bzw. der integrierten 
Schaltung als auch von einem Benutzer des Transponders bzw. der integrierten Schaltung 
festgelegt werden kann, weil das Speichem einer Steuerinformation sowohl vom Hersteller 
aus als auch von einem Benutzer vorgenommen werden kann. Beispielsweise kann ein 

10 Benutzer zwischen zwei zu speichemden Steuerinformationen waWen, wobei eine erste 
Steuerinformation ein erstes Meldesignal und eine zweite Steuerinformation ein zweites 
Meldesignal der IJberwachungsschaltung bewirkt, wobei das erste Meldesignal eine 
geringere Kommunikations-Reichweite imd zugleich eine hohe Kommunikations- 
Sicherheit und das zweite Meldesignal eine hohere Reichweite und zugleich eine weniger 

15 hohe Kommunikations-Sicherheit zur Folge hat. 

Bei einer wie in dem vorstehenden Absatz angefuhrten Ausbildung hat es sich 
als besonders vorteilhaft erwiesen, weim zusatzlich die Merkmale gemaB dem Ansprach 7 
bzw. dem Ansprach 14 vorgesehen sind. Auf diese Weise ist ein in einem Transponder 
bzw. in einer integrierten Schaltung ohnehin vorgesehenes Konfigurationsregister zugleich 

20 ium Speichem einer Sleuerinfonnation ausgeniitzt. 

Die vorstehend angefuhrten Aspekte und weitere A^ekte der Erfindung gehen 
aus den nachf olgend beschriebenen Ausfuhrungsbeispielen hervor und sind anhand dieser 
Ausfiihrungsbeispiele erlautert. 

25 

Die Erfindung wird im Folgenden anhand von zwei in der Zeichnung 
dargesteUten Ausfuhrungsbeispielen weiter beschrieben, auf die die Erfindung aber nicht 
beschrankt ist. 

Die Figur 1 zeigt auf stark schematisierte Weise in Form eines 
30 Blockschaltbildes einen im vorliegenden Zusammenhang wesentlichen Teil eines 
Transponders und einer integrierten Schaltung fiir diesen Transponder gemafi einem 
Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung. 
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Die Figur 2 zeigt in zwei Diagranmien den Vorlauf einer 
Versorgungsgleichspannung und eines Meldesignals bei einem bekannten Transponder 
geinaB dem Stand der Technik. 

Die Figur 3 zeigt in zwei Diagrammen den Verlanf einer 
5 Versorgungsgleichspannung und eines Meldesignals bei einem Transponder getnaB einem 
ersten Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung. 

Die Figur 4 zeigt in zwei Diagrammen den Verlauf einer 
Versorgungsgleichspannung und eines Meldesignals bei einem Transponder gem^ einem 
zweiten Ausfiihrungsbeispiel der EriSndung- 



Label ausgebildet Der Transponder 1 kann aber auch als kartenformiger Datentrager 
ausgebildet sein. Der Transponder 1 ist zum kontaktlosen KonoLmunizieren mit eiaer nicht 

15 dargestellten Konununikationsstation vorgesehen und ausgebildet. Hierfur weist der 
Transponder 1 Ubertragungsmittel 2 auf , die in dem hier vorUegenden Fall durch eine 
Ubertragungsspule 2 gebildet sind, die auf induktive Weise, also auf transformatorische 
Weise mit einer Ubertragungsspule der nicht dargestellten KommumkationsstatLon in 
Wirkverbindung treten kann, um eine Ubertragung durchzufuhren. AnsteUe der 

20 Ubertragungsspule 2 koimen auch auf kapazitive Weise wirksame Ubertragungsniittel 
vorgesehen sein. Welters kOnnen die Ubertragungsmittel auch durch einen Dipol oder 
Monopol gebildet sein, insbesondere dann, wenn die tJbertragung bei sehr hohen 
Frequenzen im MHz-Bereich oder GHz-Bereich erf olgt. Die Ubertragungsspule 2, also die 
Ubertragungsmittel 2, weisen einen ersten Ubertragungsinittel-Anschlusskontakt 3 und 

25 einen zweiten Ubertragungsmittel- Anschlusskontakt 4 auf. Ubertragungsmittel kSnnen 
auch mehr als zwei Ubertragungsmittel- Anschlusskontakte aufweisen. 



Schaltung 5 weist einen ersten Schaltungs-Anschlusskontakt 6 und einen zweiten 
Schaltungs-Anschlusskontakt 7 auf. Weitere Schaltungs- Anschlusskontakte sind nicht 
30 dargestellt Der erste Schaltungs-Anschlusskontakt 6 ist mit dem ersten 

Ubertragungsmittel- Anschlusskontakt 3 und der zweite Schaltungs-Anschlusskontakt 7 ist 
mit dem zweiten Ubertragungsmittel-Anschlusskontakt 4 elektrisch leitend verbunden. Mit 



Die Figur 1 zeigt einen Transponder 1. Der Transponder 1 ist als Tag bzw. 



Der Transponder 1 enthalt welters eine integrierte Schaltung 5. Die integrierte 
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den zwei Schaltungs-Anschlusskontakten 6 und 7 ist, weil in diesem Fall als 
Ubertragungsmittel eine Ubertragungsspule 2 vorgesehen ist, ein in der integrierten 
Schaltung 5 reaUsierter Kondensator 8 verbunden, der mit der Ubertragungsspule 4 einen 
Schwingkreis bildeL Der Kondensator 8 kann auch auBerhalb der integrierten Schaltung 5 
5 vorgesehen sein. Die ResonanzjBrequenz dieses Schwingkreises ist in diesem Fall auf die 
Frequenz eines Tragersignals CS abgestimmt, was aber nicht unbedingt so sein muss. Das 
Tragersignal CS wird bei einem Sendebetrieb des Transponders 1 auf unmodulierte Weise 
von d^ nicht dargestellten Kommunikationsstation empfangen und durch den Transponder 
1 belastungsmoduliert. Das Tragersignal CS wird bei einem Empfangsbetrieb des 

10 Transponders 1 a\if amplitudenmodulierte Weise von der nicht dargestellten 

Kommunikationsstation abgegeben. Anstelle der amplitudeimiodulierten Weise Vann auch 
eine firequenzmodulierte Weise oder phasenmodulierte Weise Anwendung finden. Das 
Tragersignal CS hat sowohl in seiner belastungsmodulierten Form als auch in seiner 
amplitudenmodulierten Form und in seiner unmodulierten Form eine Eingangsspannung 

15 UIN zur Folge, die von den zwei Schaltungs-Anschlusskontakten 6 und 7 abgreifbar ist. 
Der Transponder 1 und die integrierte Schaltung 5 enthalten einen 
Mikrocomputer 9, mit dessen Hilfe eine Vielzahl von Mitteln und Funktionen realisiert 
sind, von denen hier aber nur auf hier wesenthchen Mittel und Funktionen naher 
eingegangen ist Der Mikrocomputer 9 ist insbesondere als Datenverarbeitungsschaltung 

20 vorgesehen. Anstelle des !Nfikrocomputers 9 kann auch eine fix verdrahtele Logikschaltung 
vorgesehen sein. Der Mikrocomputer 9 enthSlt Ablaufsteuermittel 10 zum zeitlichen 
Steuem der mit Hilfe des Mikrocomputers 9 durchfiihrbaren Ablaufe. Der Mikrocomputer 
9 enthalt weiters Erkennmittel 1 1, die zum Erkennen von Konunandos und zum Brkennen 
von Daten vorgesehen und ausgebildet sind. Mit Hilfe der Erkennmi ttel 1 1 sind ein 

25 Lesekommando RDCOM und ein Schreibkommando WRCOM und in den Transponder 1 
imd die integrierte Schaltung 5 einzuschreibende Schreibdaten WKDATA erkennbar. Mit 
Hilfe der Erkeimmittel sind selbstverstandlich auch noch eine Vielzahl von weiteren 
Konunandos und Daten erkennbar. 

Der Transponder 1 und die integrierte Schaltung 5 enthalten weiters 

30 Speichermittel 12, die mit dem Mikrocomputer 9 iibCT eine Verbindung 13 verbunden sind, 
uber welche Verbindung 13 Daten zwischen dem Mikrocomputer 9 und den 
Speichermitteln 12 ubertragbar sind. Die Speichermittel 12 enthalten ein RAM, ein ROM 
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und ein EEPROM. Die Speichermittel 12 kSnnen aber auch andere Speicherbausteine 
enthalten. 

In den Speichermitteln 12 sind eine Vielzahl von Daten gespeichCTt, von denen 



in dem hier vorliegenden Fall die nachfolgend angefuhrten Daten erwahnt sind, namlich 

5 Identifikationsdaten ID-DATA und Benutzerdaten USER-DATA und Konfigurationsdaten 
CONFIG-DATA. Die Identifilcationsdaten ID-DATA sind in einem Speicherbereich 14 der 
Speichermittel 12 gespeichert Die Benutzerdaten USER-DATA sind in einem 
Speicherbereich 15 der Speichermittel 12 gespeichert Die Konfigurierungsdaten CONFIG- 
DATA sind in einem sogenannten Konfigurationsregister 16 der Speichermittel 12 

10 gespeichert. Bei den Identifikationsdaten ID-DATA handelt es sich um eine fur den 

Transponder 1 bzw. die mtegrierte Schaltung 5 charakteristische Seriennummer. Bei den 
Benutzerdaten USER-DATA handelt es sich um Daten, die von einem Benutzer des 
Transponders 1 in die Speichermittel 12 eingegeben worden sind. Bei den 
Konfigurationsdaten CONFIG-DATA handelt es sich um Daten, mit deren Hilfe bestimmte 

15 vorgegebene Konfigurationen in dem Transponder 1 und in der integrierten Schaltung 5 auf 
automatische Weise reaUsierbar sind. Beispielsweise kann es sich bei den 
Konfi.gurationsdaten CONFIG-DATA um Daten handebi, die fiir eine TTF-Betriebsart, 
also die Betriebsart "Transponder-Talks-First", charakteristisch sind und mit deren Hilfe in 
dem Transponder 1 und in der integrierten Schaltung 5 automatisch die TTF-Betriebsart 

20 einschaltbar bzw. akdAderbar ist. 



Taktsignal-Regenerierungsschaltung 17, die mit den zwei Schaltungs-Anschlusskontakten 
6 imd 7 verbunden ist und mit deren Hilfe aus dem Tragersignal CS ein Taktsignal CLK 
regenerierbar ist. Anstelle der Taktsignal-Regenerierungsschaltung 17 kann aber auch ein 

25 Taktsignalgenerator vorgesehen sein, mit dem unabhangig von einem Tragersignal ein 
Taktsignal erzeugt werden kann, was insbesondeie dann vorteilhaft ist, wenn es sich um 
ein sehr hochfrequentes Tragersignal im MHz-Bereich oder GHz-Bereich handelt. Das 
Taktsignal CLK wird dem Mikrocomputer 9 zugefuhrt Das Taktsignal CLK wird auch 
noch anderen Schaltungsteilen zugefuhrt, worauf hier aber nicht naher eingegangen ist. 

30 Dct Transponder 1 und die integrierte Schaltung 5 enthalten welters eine 

Demodulationsschaltung 18, die mit den zwei Schaltungs-Anschlusskontakten 6 und 7 
verbunden ist und die zum DemoduUeren eines mit Hilfe der Ubertragungsspule 2 



Der Transponder 1 und die integrierte Schaltung 5 enthalten welters eine 



PHAT020048 EP-P ^ - 10 - 

empfangenen amplitudenmodulierten Tragersignals CS vorgesehen ist. Der 
Demodulationsschaltung 18 ist eine Dekodierangsschaltung 19 nachgeschaltet, der die 
Ausgangssignale der-Demodulationsschaltung 18 zugefuhrt warden und die fur eiii 
Dekodieien sorgt. Am Ausgang der Dekodierangsschaltung 19 stehen die dekodierten 
5 Signale zur Verfiigung, beispielsweise das Lesekommando RDCOM und das 
Schreibkommando WRCOM und die Schreibdaten WRDATA. Die von der 
Dekodierangsschaltung 19 abgegebenen vorstehend erwahnten Konunandos und Daten 
werden dem Mikrocomputer 9 zugefuhrt, und zwar den Erkennmitteln 11. 

Der Transponder 1 und die integrierte Schaltung 5 enthalten welters eine 

10 Kodierungsschaltung 20, die mit dem Mikxocomputer 9 verbunden ist und der Signale 

zwecks Kodierang derselben zufiihrbar sind. Beispielsweise sind der Kodierungsschaltxmg 
20 Antwortsignale des Transponders 1 und Quittierangssignale des Transponders 1 
zufiihrbar. Weiters sind der Kodierungsschaltung 20 aus den Speichermitteln 12 
ausgelesene Daten RDDATA zufiihrbar. Der Kodierungsschaltung 20 ist eine 

15 Modulationsschaltung 21 nachgeschaltet, die zum Belastungsmodulieren des 

unmodulierten Tragersignals CS vorgesehen und ausgebildet ist, so dass beispielsweise die 
ausgelesenen Daten RDDATA auf belastungsmodulierte Weise von dem Transponder 1 zu 
der nicht dargestellten Kommunikationsstation ubertragen werden. 

Erwahnt sei noch, dass die in die Speichermittel 12 einzuschreibenden Daten 

20 WRDATA und die aus den Speichermitteln 12 ausgelesenen Daten RDDATA uber die 
Verbindung 13 zwischen dem Mikrocomputer 9 und den Speichermitteln 12 ubertragen 
werden, um in den Speichermitteln 12 gespeichert zu werden bzw. um aus den 
Speichermitteln 12 ausgelesen zu werden. 
Die vorstehend erwahnten Schaltungsbestandteile des Transponders 1 und der 

25 integrierten Schaltung 5 miissen mit Energie versorgt werden. Die Energieversorgung 

erfolgt bei dem Transponder 1 und der integrierten Schaltung 5 mit Hilfe des von der nicht 
dargestellten Kommunikationsstation zu dem Transponder 1 und der integrierten Schaltung 
5 iibertragenen Tragersignals CS, dies unabhSngig davon, ob das Tragersignal CS von der 
Kommunikationsstation in unmodulierter Weise oder in modulierter Weise abgegeben 

30 wird, Hierfur weist der Transponder 1 und die integrierte Schaltung 5 eine 

Gleichrichterschaltung 22 auf, die mit den zwei Schaltungs-Anschlusskontakten 6 und 7 
verbunden ist. Die Gleichrichterschaltung 22 enthalt eine Briickengleichrichter und eine 
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dem Bnickengleichrichter nachgeschaltete Spannungsbegrenzungsschaltung. Fiir die 
Ausbildung der Gleichrichterschaltung sind abet auch eine Vielzahl von anderen 
_ Ausbildungsvarianten bekannt, worauf hier aber nicht nSher eingegangen ist Mit Hilfe der 
Gleichrichterschaltung 22 wird eine Versorgungsgleichspannung VS erzeugt Die 
5 Versorgungsgleichspannung VS wird alien Schaltungsteilen zugefuhrt, die mit dieser 
Versorgungsgleichspannung VS zwecks Energieversorgung versorgt werden mussen, was 
in der Figur 1 aber nicht separat dargestellt ist, um die Ubersichtlichkeit nicht unndtig zu 
beeintrachtigen. 

Mit der Gleichrichterschaltung 22 ist ausgangsseitig eiae 

10 tJberwachungsschaltung 23 verbunden. Die wesentliche Aufgabe der 

Uberwachungsschaltung 23 besteht darin, eine Uberwachung durchzufuhren, ob dem 
Transponder 1 xrnd der integrierten Schaltung 5 ausreichend viel Energie mit Hilfe des zu 
dem Transponder 1 und der iategrierten Schaltung 5 ubertragenen Tragersignals CS 
zugefuhrt wird, um einen einwandfreien Betrieb des Transponders zu gewahrleisten, um 

15 also ein einwandfreies Empfangen von Kommandos und vor allem ein einwandfreies 
Einschreiben von Daten in die Speichermittel 12 und ein einwandfreies Auslesen von 
Daten aus den Speichermitteln 12 sicherzustellen. Hierfiir ist der Uberwachungsschaltung 
23 eine unter Ausniitzung der Eingangsspannung UIN erzeugte Spannung zufuhrbar, und 
zwar in dem hier vorliegenden Fall die Versorgungsgleichspannung VS. Der 

20 Uberwachungsschaltung 23 kaim aber auch eiae andere unter Ausnut^ 
Eingangsspamiung UIN erzeugte Spannung zugefuhrt werden. 

Die Uberwachungsschaltung 23 enthalt eine Referenzspannungsquelle 24, mit 
deren HUfe ein Spannungs-Schwellwert erzeugbar ist, worauf nachfolgend noch naher 
eiagegangen ist Die Uberwachungsschaltung 23 enthalt welters eine Vergleichsschaltung 

25 25, der an einem ersten Eingang 26 die Versorgungsgleichspannung VS und an einem 
zweiten Eingang 27 der mit Hilfe der Referenzspannungsquelle 24 CTzeugte Spannungs- 
Schwellwert zufuhrbar ist Mit Hilfe der Vergleichsschaltung 25 der 
Uberwachungsschaltung 23 ist ein Meldesignal POK erzeugbar, dessen Signalverlauf von 
der Relation der zugefiihrten Spaonung, also der Versorgungsgleichspannung VS, zu einem 

30 Spannungs-Schwellwert abhangig ist Bei dem Meldesignal POK handelt es sich um ein 
Signal, das einen niedrigen Pegel (LOW) aufweist, solange die 
Versorgimgsgleichspannung VS niedriger als ein Spannungs-Schwellwert ist, und das 
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einen hohen Pegel (EIIGH) aufweist, solange die Versorgungsgleichspaimung VS h5her als 
ein Spaonungs-Schwellwert ist, so dass mit Hilfe des hohen Pegels des Meldesignals POK 
an Schaltimgsteile der integrierten Schaltung S die Information mitteilbar ist, dass eine 
Versorgung mit ausreichend viel Energie gegeben ist. 
5 Das Meldesignal POK ist in dem hier vorliegenden Fall sowohl dem 

Mikrocomputer 9, der eine Datenverarbeitungsschaltung 9 bUdet, und den Speichermitteln 
12 znfuhrbar. Dieses Zufiihren des Meldesignals POK zu dem Mikrocomputer 9 und zu 
den Speichermitteln 12 erfolgt zum Zweck des Meldens von mindestens zwei Werten der 
Versorgungsgleichspaimung VS an den Mikrocomputer 9 und an die Speichermittel 12, 

10 wobei einer dieser zwei Werte unter eiaem Spannungs-Schwellwert liegt und d&r andere 
dieser zwei Werte uber einem Spannungs-Schwellwert liegt, 

Bei dem Transponder 1 und der integrierten Schaltung 5 ist die Ausbildung 
vorteilhafterweise so getroffen, dass die tJberwachungsschaltung 23 hinsichtlich der 
Erzeugung des Meldesignals POK steuerbar ausgebildet ist Im vorliegenden Fall ist 

15 hierbei die tJberwachungsschaltung 23 hinsichtlich des Spannungs-Schwellwertes 

steuerbar ausgebildet Hierfiir ist die Referenzspannungsquelle 24 steuerbar ausgebildet, so 
dass mit Hilfe der Referenzspannungsquelle 24 zwei amplitudenmaBig unterschiedliche 
Spannungs-Schwellwerte VTHRl und VTHR2 erzeugbar sind. 

Zum Steuem der Referenzspannungsquelle 24 und folglich zum Steuem der 

20 tJberwachungsschaltung 23 hinsichtlich der Erzeugung des Meldesignals POK sihd ' 
Steuermittel 28 vorgesehen, die mit Hilfe des Mikrocomputers 9 realisiert sind. Die 
Steuermittel 28 sind zum Steuem der tJberwachungsschaltung 23 hinsichtlich d&r 
Erzeugung des Meldesignals POK vorgesehen. Die Steuermittel 28 sind zum Erzeugen von 
zwei Steuersignalen CSl und CS2 ausgebildet. In dem hier vorliegenden Fall sind die 

25 Steuermittel 28 zum Steuem in Abhangigkeit von zwei mit dem Transponder 1 

durchfuhrbaren Betriebsarten ausgebildet, und zwar in Abhangigkeit von einer Lese- 
Betriebsart und von einer Schreib-Betriebsart. Dies ist so gelQst, dass die Steuermittel 28 
zum Erzeugen der zwei Steuersignale CSl und CS2 in Abhangigkeit von den zwei von 
einer Kommunikationsstation abgegebenen und in dem Transponder 1 xmd in der 

30 integrierten Schaltung 5 empfangenen Kommandosignalen RDCOM und WRCOM 
ausgebildet siad. Das Lesekommando RDCOM und das Schreibkommando WRCOM, 
welche zwei Kommandos mit Hilfe der Erkennmittel 1 1 erkannt werden, werden den 
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Steuermitteln 28 zugefuhrt, wie dies schematisch mit einer Verbindungslinie 29 angegeben 
ist Wenn das Lesekommando RDCOM den Steuermitteln 28 zugefuhrt wird, hat dies zur 
Folge, dass die Steuermittel 28-das erste Steuersignal CSl CTzeugen und an die 
Referenzspannungsquelle 24 abgeben, was wiedenim zur Folge hat, dass die 

5 Referenzspannungsquelle 24 den ersten Spannungs-Schwellwert VTHRl erzeugt, bei dem 
es sich um den niedrigeren Spannungs-SchweUwert von den zwei Spannungs- 
Schwellwerten VTHRl und VHTR2 handelL Wenn den Steuermitteln 28 das 
Schreibkommando WRCOM zugefuhrt wird, dann hat dies zur Folge, dass die Steuermittel 
28 das zweiie Steuersignal CS2 erzeugen und an die Referenzspannungsquelle 24 abgeben. 

10 Dies hat zur Folge, dass die Referenzspannungsquelle 24 den hoheren zweiten Spaimungs- 
Schwellwert VTHDR2 erzeugen. 



15 POK bei einem Transponder und einer integrierten Schaltung gemaB dem Stand der 
Techiuk naher eingegangen. Im oberen Diagramm in der Figur 2 ist der Verlauf der 
Versorgungsgleichspannung VS und im unteren Diagramm ist der Verlauf des 
Meldesignals POK dargesteUt. Zum Zeitpunkt Tl kommt der bekannte Transponder in den 
Konununikationsbereich einer Kommunikationsstation und empfSngt daher ein 

20 Tragersignal CS, so dass das Erzeugen der Versorgungsgleichspannung VS beginnt, so 
dass sie kontinuierlich h6her wird. Zum Zeitpunkt T2 uberschreitet die eizeugte 
Versorgungsgleichspannung VS den einzigen Spannungs-Schwellwert VTHR. Zum 
Zeitpunkt T3 beginnt die Wirkung einer Spannungsbegrenzungsstufe innerhalb der 
Gleichrichtermittel zum Erzeugen der Versorgungsgleichspannung VS, so dass in weiterer 

25 Folge die Versorgungsgleichspannimg VS einen im wesentlichen konstanten Wert VSl 
beibehalt In weiterer Folge tritt der bekannte Transponder aus dem 
Kommunikationsbereich der Kommunikationsstation, was zur Folge hat, dass ab dem 
Zeitpunkt T4 die Versorgungsgleichspannung VS zu sinken beginnt Zum Zeitpunkt T5 
unterschreitet die Versorgxmgsgleichspannung den Spannungs-Schwellwert VTEiR. Zum 

30 Zeitpunkt T6 tritt der bekaxmte Transponder in den Kommunikationsbereich einer weiteren 
Kommunikationsstation, was zur Folge hat, dass die Versorgungsgleichspannung VS 
wieder zuninamt Zum Zeitpunkt T7 uberschreitet die Versorgungsgleichspannung VS 



Nachfolgend ist die Funktionsweise des Transponders 1 und der integrierten 
Schaltung 5 mit Bezug auf das Erzeugen des Meldesignals POK naher erlautert. 

Vorerst ist aber anhand der Figur 2 kurz auf das Erzeugen eines Meldesignals 
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15 



•20 



wieder den Spannungs-Schwellwert VTHR. 

Dem vorstehend beschriebenen Verlauf der Versoigungsgleichspannung VS 
entsprechend wird bei dem bekatmten Transponder das im unteren Diagramm der Figur 2 
dargestellte Meldesignal POK erzeugt, das einen niedrigen Pegel L aufweist, solange die 
Versorgungsgleichspannxing VS unter dem Spannungs-Schwellwert VTHR liegt, und das 
einen hohen Pegel H aufweist, solange die Versorgmigsgleichspannung VS uber dem 
Spannungs-Schwellwert VTHR liegt 



integrierten Schaltung 5 gemaB der Figur 1 naher eriautert, Zum Zeitpunkt Tl tritt der 
Transponder 1 in den Kommunikationsbereich einer Konmiumkationsstation, wodurch das 
Erzeugen der Versorgungsgleichspannung VS beginnt, welche Versorgungsgleichspannung 
VS in weiterer Folge zunimmt Zu dem Zeitpunkt T2 erreicht die 
Versorgungsgleichspannung VS einen Wert, der dem niedrigeren ersten Spannungs- 
Schwellwert VTHRl entspricht, welcher erste Spannungs-Schwellwert VTHRl in der 
integrierten Schaltung 5 und hierbei in der Referenzspannungsquelle 24 der 
Uberwachungsschaltung 23 voreingesteUt ist Zu dem Zeitpunkt T2 wechselt das 
Meldesignal POK von seinem niedrigen Pegel L auf seinen hohen Pegel H, welcher 
Pegelwechsel dem Mikrocomputer 9 und den Speichermitteln 12 nodtgeteilt wird, wobei der 
Mikrocomputer 9 in einen Ausgangszustand (Reset) vCTsetzt wird In weiterer Folge steigt 
die Versbrgungsgleichspannxmg VS weiter an; und zwar bis zu dem durch die " 
Spannungsbegrenzungsschaltung bestimmten Wert VSl, den sie in dem hier 
angenommenen Fall danach beibehalt. Welters wird zwischen den Zeitpunkten T2 und T3 
ein Auslesen der Konfigurationsdaten CONFIG-DATA durchgefuhrt, um den Transponder 

1 und die integrierte Schaltung 5 zu konfigurieren. In weiterer Folge empfangt der - 

Transponder 1 zwischen den Zeitpunkten T3 und T4 ein Lesekommando RDCOM, das 
iiber die Erkennmittel 1 1 den Ablaufsteuermitteln 10 zum Aktivieren der Lese-Betriebsart 
zugefuhrt wird. Welters wird das Lesekommando RDCOM entsprechend der schematisch 
angegebenen Verbindung 29 den Steuermittehi 28 zugefuhrt, was zur Folge hat, dass die 
Steuermittel 28 das erste Steuersignal CSl erzeugen und an die Referenzspannungsquelle 
24 abgeben, was in der Referenzspannungsquelle 24 in diesem Fall aber keine Auswiikung 
hat, weil in der Referenzspannungsquelle 24 ohnehin bereits der niedrigere erste 
Spannungs-Schwellwert VTHRl erzeugt wird, dies entsprechend der erwahnten 



Anhand der Figur 3 ist nachfolgend das Verhalten des Transponders 1 und der 
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Voreinstellung. In weiterer Folge werden zwischen den Zeitpunkt T4 und -T5 aus den 



Speichemdtteln 12 auszulesende Daten RDDATA ausgelesen und ixher den 
Mikrocomputer 9 der Kodierungsschaltung 20 und der Modulationsschaltung 21 zwecks 
Ubertragung zu der Kommnnikationsstation zugefuhrL 



T5 und T6 ein Schreibkommando WRCOM von der Kommunikationsstation zu dem 
Transponder 1 ubertragen und in dem Transponder 1 empfangen wird. Das empfangene 
Scbreibkommando WRCOM wird mit Hilfe der Erkennmittel 1 1 erkannt und den 
Ablaufsteuermittebi 10 zugefubrt, was ein Aktivieren der Schieib-Betriebsart zur Folge 
10 hat. Das empfangene Schreibkommando WRCOM wird uber die schematisch angedeutete 
Verbindung 29 auch den Steuermittehi 28 zugefuhrt. Dies hat zur Folge, dass die 
Steuermittel 28 nunmehr das zweite Steuersignal CS2 erzeugen und an die 
Referenzspannimgsquelle 24 abgeben. Dies hat zur Folge, dass die 

Referenzspannungsquehe 24 zu dem Zeitpvmkt T6 umgeschaltet wird und in weiterer Folge 
15 den hoheren zweiten Spannungs-Schwellwert VTHR2 erzeugt und an die 

Vergleichsschaltung 25 abgibt Hierdurch ist erreicht, dass ab dem Zeitpunkt T6 der hohere 
zweite Spannungs-Schwellwert VTHR2 maBgeblich ist, so dass also die erzeugte 
Versorgungsgleichspannung VS hSher als dieser zweite Spannungs-Schwellwert VTHR2 
sein muss, um ein Meldesignal POK mit dem hohen Pegel H zu gewShrleisten. Mit anderen 
20 Worten heiBt dies, dass ab dem Zeitpunkt T6 gewJlhrleistet ist, dass die Speichennittei 12 
mit einer fiir einen Schreibbetrieb notwendigen ausreichend hohen 

Versorgungsgleichspannung VS versorgt sind, welche fur einen Schreibbetrieb ausreichend 
hohe Versorgungsgleichspannung VS hoher ist als die fur einen Lesebetrieb erforderUche 
Versorgungsgleichspannung VS. Im Anschluss an den ZeiQ)unkt T6 erfolgt zwischen den 

25 Zeitpunkten T6 und T7 das Einschreiben von einzuschreibenden Daten WRDATA in die 
Speichennittei 12. Welters erfolgt in dem hier vorliegenden Fall im Anschluss an das 
Einschreiben von Daten WRDATA in die Speichennittei 12 in dem Transponder 1 auch 
noch ein Erzeugen eines Quittierangssignals QUIT, welches Quittierungssignal QUIT mit 
Hafe des Mikrocomputers 9 erzeugt und iiber die Kodierungsschaltung 20 und die 

30 Modulationsschaltung 21 zu der Kommunikationsstation 1 ubertmgen wird. 



5 



Als Beispiel ist angenommen, dass in weiterer Folge zwischen den Zei^unkten 



Da in dem Mikrocomputer 9 des Transponders 1 und der integrierten Schaltung 
5 bekannt ist, welche Zeitspanne das Einschreiben von Daten WRDATA in die 
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Speichermittel 12 und das Erzeugen des Quittierangssignals QUIT erfordert, sorgt der 
Mikrocomputer 9 nach Ablauf dieser Zeitspanne und unter Beriicksichtigung einer 
zusStzIichen Sicherheits-Zeitspanne mit Hilfe der Steuennittel"28 auf automatische Weise 
dafiir, dass die Steuermittel 28 zum Zeitpunkt T7 das erste Steuersignal CSl erzeugen und 
5 an die Referenzspannungsquelle 24 abgeben. Dies hat zur Folge, dass die 
• Referenzspannungsquelle 24 ab dem Zeitpunkt T7 wiederum den niedrigeren ersten 
Spannungs-Schwellwert VTHRl erzeugt und an die Vergleichsschaltung 25 abgibt. 

Das Umschalten auf den niedrigeren ersten Spannungs-Schwellwert VTHRl 
muss nicht unbedingt automatisch erfolgen, sondem kann auch in der Weise erf olgen, dass 

10 nach dem Zeitpunkt T7, zwischen zwei in der Figur 3 nicht angegebenen Zeitpunkten TX 
und TY ein Lesekommando RDCOM von der Konununikationsstation zu dem 
Transponder 1 iibertragen und ia dem Transponder l .empfangen wird. Das empfangene 
Lesekommando RDCOM wird mit Hilfe der Erkennmittel 11 erkannt und den 
Ablaufsteuemiitteln 10 zugefiihrt, was ein Aktivieren der Lese-Betriebsart zxir Folge hat 

15 Das empfangene Lesekommando RDCOM wird uber die schematisch angedeutete 
Verbindung 29 auch den Steuemiitteln 28 zugefiihrt. Dies hat zur Folge, dass die 
Steuermittel 28 nunmehr das erste Steuersignal CSl erzeugen imd an die 
Referenzspannungsquelle 24 abgeben. Dies hat zur Folge, dass die 
Referenzspannungsquelle 24 zu dem Zeitpunkt TY umgeschaltet wird und in weiterer 

20 Folge den niedrigeren ersten Spannungs-SchweUwert VTEIRl erzeugt und an die 
Vergleichsschaltung 25 abgibt Hierdurch ist erreicht, dass ab dem ZeiQ)unkt T Y der 
niedrigere erste Spannungs-Schwellwert VTHRl maSgeblich ist, so dass also die erzeugte 
Versorgungsgleichspannung VS hoher als dieser erste Spannungs-Schwellwert VTHRl 
sein muss, um ein Meldesignal POK mit dem hohen Pegel H zu gewahrleisten, Mit anderen 

25 Worten heiBt dies, dass ab dem Zieitpunkt TY gewahrleistet ist, dass die Speichermittel 12 
mit einer fiir einen Lesebetrieb notwendigen ausreichend hohen 

Versorgungsgleichspannung VS versorgt sind, welche fiir einen Lesebetrieb ausreichend 
hohe Versorgungsgleichspannung VS niediiger ist als die ftir einen Schreibbetrieb 
erforderliche Versorgungsgleichspannung VS- Im Anschluss an den Zeitpunkt TY erfolgt 
30 dann zwischen dem 2fei^iinkt TY und einem weiteren Zeitpunkt TZ das Auslesen von 
auszulesenden Daten RDDATA aus den Speichermitteln 12. 

Wie aus der Figur 3 ersichtlich ist, ist bei dem dargestellten Beispiel 
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angenommen, dass die Versorgxingsgleichspannung VS nach ihrem Anstieg einen 
gleichbleibend hohen Wert VSl beibehSlt, der sowohl iiber dem niedrigerea ersten 
Spannungs-Schwellwert VTEIRl als auch iiber dem hoheren zweiten Spannungs- 
Schwellwert VTHR2 liegt Dies muss selbstverstSndlich nicht immer so sein, da es 
5 aufgrund verschiedener Umstande, hauptsachlich aber durch das Herausbewegen eines 
Transponders aus dem Kommnnikationsbereich einer Kommunikationsstation zu einem 
Absinken der Verscrgungsgleichspannung VS kommen kami. Fur den Fall eines Absinkens 
der Verscrgungsgleichspannung VS ist aber bei dem Transponder 1 und der integrierten 
Schaltxing 5 gemSB dorFigur 1 sichergestellt, dass in der Schreib-Betriebsart eine 

10 Versorgung mit mehr Bnergie als in der Lese-Betriebsart gewahrleistet ist Durch das 
Umschalten zwischen den zwei Spaimimgs-Schwellwerten VTHRl imd VTHR2 ist 
vorteilhafterweise erreicht, dass in der Lese-Betriebsart, die weniger Energie erfordert, eine 
hOhere Kommunikations-Reichweite sichergestellt ist, als in der Schreib-Betriebsart, was 
in vielen Anwendvmgsfallen vorteilhaft ist. 

15 Zu erwahnen ist noch, dass bei dem Transponder 1 gemaB der Figur 1 im 

Vergleich zu einem bekannten Transponder der hoherc zweite Spannurigs-SchweUwert 
VTHR2 dem einzigen Spannungs-Schwellwert VTHR bei dem bekaimten Transponder 
entspricht. Wie aus der Figur 3 ersichtUch ist, ist der hOhere Spannungs-Schwellwert 
VTHR2 nur wShrend einer relativ kurzen Zeitspaime (zwischen den Zeitpunkten T6 und 

20 T7) erforderlich, nSmUch im wesentlichen wahrend der Durchfuhrung eines Schreib- 
Betriebes, wogegen wahrend der iibrigen Zeitdauer nur der niedrigere erste Spaimungs- 
SchweUwert VTHRl erforderlich ist, so dass also wahrend dieser iibrigen Zeitdauer eine 
hohere Kommunikations-Reichweite sichergestellt ist. 



25 Schaltung 5 gemaB der Figur 1, welche Variante aber nicht separat dargesteUt ist, sind die 
Steuennittel 28 zumErzeugen eines Steuersignals CSS in Abhangigkeit von einer in den 
Speichermitteln 12 der integrierten Schaltung 5 gespeicherten Steuerinformation CI 



Speichermittel 12 der integrierten Schaltung 5 gespeichert ist Bei der Steuerinformation CI 
30 handelt es sich um eine in den Konfigurationsdaten CONFIG-DATA enthaltene 

Information, mit der dem Mikrocomputer 9 mitgeteilt wird, dass der Transponder 1 bzw. 
die integrieite Schaltung 5 in einer "Transponder-Talks-First"-Betriebsart zu betreiben ist. 



Bei einer Variante des Transponders 1 gemaB der Figur 1 und der integrierten 



ausgebildet, wobei die Steuerinformation CI in dem Konfigurationsregister 14 der 
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Die Steuerinformation CI ist uber die in der Figur 1 mit einer strichpunktierten Linie 30 
angegebene Verbindung den Steuermitteln 28 zufiihrbar, Nach Empfang der 
Steueiinfoimation C3 erzeugen die Steuermittel 28 ein dxittes Steuersignal CSS, das der 
Referenzspannungsquelle 24 zugefuhrt wird. Dies hat zur Folge, dass nach Enipf ang des 
5 dritten Steuersignals CS3 die Referenzspannungsquelle 24 einen diitten Spannungs- 
Schwellwert VTHR3 erzeugt und an die Vergleichsschaltung 25 abgibt 

Die Funktionsweise der vorstehend erlauterten Variante des Transponders 1 
gemaB der Figur 1 ist naclifolgend anhand der Figur 4 erlSutert Wie aus der Figur 4 
erkennbar ist, tritt dieser Transponder zu dem Zeitpunkt Tl in den Kommunikationsbereich 

10 eiuCT Kommunikationsstation. Zu dem Zeitpunkt T2 iiberschreitet die 

Versorgungsgleichspannung VS den auch in diesem Fall voreingestellten ersten 
Spannungs-SchweUwert VTHRl. In weitener Folge werden zwischen den Zeitpunkt T2 und 
T3 die Konfigurationsdaten CONFIG-DATA ausgelesen und folgUch auch die in den 
Konfigurationsdaten CONFIG-DATA enthaltene Steuerinfonnation CI. Die ausgelesene 

15 Steuerinformation CI wird iiber die Verbindung 30 den Steuermitteln 28 zugefuhrt, was zur 
Folge hat, dass die Steuermittel 28 das dritte Steuersignal CS3 erzeugen und an die 
Referenzspannungsquelle 24 abgeben. Dies hat zur Folge, dass die 
Referenzspannungsquelle 24 zu dem Zeitpunkt T3 den dritten Spannungs-SchweUwert 
VTHR3 erzeugt, der kleiner als der erste Spannungs-SchweUwert VTHRl ist In weiterer 

20 Folge werden wahrend der eingeschalteten "Transponder-Talks-First" -Betriebsart aus den . 
Speichermitteln 12 auszulesende Daten RDDATA ausgelesen und mit Hilfe des 
Mikrocomputers 9 verarbeitet und iiber die Kodierungsschaltung 20 und die 
Modulationsschaltung 21 zu der Kommunikationsstation ubertragen. . . . 

Bei der vorstehend erlauterten Variante des Transponders 1 ist bei dem 

25 Ansteigen der Versorgungsgleichspannung VS der erste Spannungs-SchweUwert VTHRl 
fiir die Lese-Betriebsart automatisch aktiviert. Erst nach dem Auslesen der 
Konfigurationsdaten CONFIG-DATA wird in AbhSngigkeit von der Steuerinformation CI 
der Spannungs-SchweUwert als Folge der aktivierten "Transponder-TaUcs-First"- 
Betriebsart auf den niedrigeren dritten Spannungs-SchweUwert VTHR3 gesetzt Der erste 

30 Spannungs-SchweUwert VTHRl fiir die Lese-Betriebsart ist so gewShlt, dass ein 

zuverlassiges Auslesen der Konfigurationsdaten CONRG-DATA gewahrleistet ist. In der 
"Transponder-TaUcs-First"-Betriebsart wird der Spannungs-SchweUwert reduziert, aber nur 
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auf einen solchen Wert, dass Lesefehler nur mit geringer Wahrscheinlichkeit auftreten 
kOnnen. Da solche Lesefehler eher unwahrscheinlich sind, sind nur werdge in der 
"Transponder-TaUcs-Firsf'-Betriebsart ausgelesene Daten RDDATA fehlerbehaftet, 
wodvirch es aber deshalb zu keinen emsthaften Schwierigkeiten kommen kann, weil solche 
Lesefehler auf einf ache Weise von einer Kommunikationsstation erkannt werden konnen, 
beispielsweise mit Hilfe einer CRC-Prozedur. 
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Patentansprttche: 

1. Transponder, 

der zum kontakdosen Kommunizieren roit dner Kommunikationsstation ausgebildet ist 
und 

5 der Ubertragungsmittel aufweist und 

der eine integrierte Schaltung mit Schaltxmgs-Anschlusskontakten aufweist, wobei die 
Ubertragungsmittel mit Schaltungs-Anschlusskontakten verbunden sind imd wobei von 
diesen Schaltungs-Anschlusskontakten eine Bingangsspannung abgreifbar ist, und 
wobei die integrierte Schaltung eine Uberwachungsschaltung enthalt, der eiae unter 

10 Ausniltzung der Bingangsspannung erzeugte Spannung zuflihrbar ist und mit der ein 
Meldesignal erzeugbar ist, dessen Signalv^lauf von der Relation der zugefuhrten 
Spannung zu einem Spannungs-Schwellwert abhangig ist, imd 

wobei die integrierte Schaltung mindestens eine DatenvCTarbeitungsschaltung enthalt, der 
das Meldesignal zum Zweck des Meldens von mindestens zwei Werten der zugefuhrten 
15 Spannung an die Datenverarbeitungsschaltung zufiihrbar ist, und 

wobei die Uberwachungsschaltung hinsichtUch der Erzeugung des Meldesignals steuexbar 
ausgebildet ist und 

wobei Steuermittel zum Steuem der Uberwachungsschaltung hinsichtlich der Brzeugung 
des Meldesignals vorgesehen sind, welche Steuermittel zum Brzeugen von mindestens 
20 einem Steuersignal ausgebildet sind. 

2. Transponder nach Anspruch 1 , 

wobei die tJberwachungsschaltung hinsichtlich des Spannungs-Schwellwertes steuerbar 
ausgebildet ist 

3 . Transponder nach Anspmch 1 , 

25 wobei die Steuermittel zum Steuem in Abhangigkeit von mindestens zwei mit dem 
Transponder durchfuhrbaren Betriebsarten ausgebildet sind. 

4. Transponder nach Ansprach 3, 

wobei die Steuermittel zxim Steuem in Abhangigkeit von einer Lese-Betriebsart und einer 
Schreib-Betriebsart ausgebildet sind. 
30 5. Transponder nach Ansprach 3, 

wobei die Steuermittel zum Brzeugen eines Steuersignals ia Abhangigkeit von einem von 
einer Kommunikationsstation abgegebenen und in der integrierten Schaltung empf angenen 
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Kommandosignal ausgebilaet sind. 




6, Transponder nach Ansprach 3, 




wobei die Steuermittel zum Brzeugen ernes Steuersignals in Abnangigkeit von einer in der 




integnerten Schaltung gespeicherten Steuerinfonnation ausgebildet sind. 


5 


7, Transponder nach Anspruch 6, 




wobei die Steuennformation in einem Konfigurationsregister der integnerten Schaltung 




gespeichert ist 




8. Integnerte Schaltung, 




die fiir die Verwendung in einem Transponder zum kontaktlosen Kommumzieren nut einer 


10 


KommunikationsstatLon vorgesehen ist und 




die Schaltungs-Anschlusskontakte aufweist, die zum Verbmden imt Ubertragungsmittebi 




des Transponders vorgesehen smd und von denen erne Emgangsspannung abgreifbar ist. 


• 


und 




die eme Uberwachungsschaltung enthalt, der eme unter Ausnutzung der Emgangsspannung 


15 


erzeugte Spannung zufuhrbar ist und mit der em Meldesignal erzeugbar ist, dessen 




Signalverlauf von der Relation der zugefuhrten Spannung zu einem Spannungs- 




SchweUwert abhangig ist, und 




die mindestens eine Datenverarbeitungsschaltung enthSlt, der das Meldesignal zum Zweck 




des Meldens von mindestens zwei Werten der zugefuhrten Spaimung an die 


20 


Datenverarbeitungsschaltung zufuhrbar ist. 




wobei die Uberwachungsschaltung hinsichthch der Erzeugung des Meldesignals steuerbar 




ausgebildet ist und 




wobei Steuermittel zum Steuem der Uberwachungsschaltung hinsichtlich der Erzeugung 




des Meldesignals vorgesehen sind, welche Steuemodttel zum Erzeugen von mindestens 


25 


einem Steuersignal ausgebildet sind. 




9. Integnerte Schaltung nach Ansprach 8, 




wobei die Uberwachungsschaltung hinsichthch des Spannungs-Schwellwertes steuerbar 




ausgebildet ist 




10. Integnerte Schaltung nach Anspruch 8, 


30 


wobei die Steuermittel zum Steuem in Abhangigkeit von mindestens zwei mit dem 




Transponder durchfuhrbaren Betriebsarten ausgebildet sind. 




1 1 . Integrierte Schaltung nach Ansprach 10, 
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wobei die Steuermittel zum Steuem in Abhangigkeit von einer Lese-Betriebsart und einer 
Schreib-Betriebsart ausgebildet sind. 

12. Integrierte Schaltung nach Ansprueh 10, 

wobei die Steuermittel zum Erzeugen eines Steuersignals in Abhangigkeit von einem von 
5 einer Kommumkationsstation abgegebenen und in der integrierten Schaltung empfangenen 
Kommandosignal ausgebildet sind. 

13. Integrierte Schaltung nach Ansprueh 10, 

wobei die Steueiroittel zum Erzeugen eines Steuersignals in Abhangigkeit von einer in dcr 
integrierten Schaltung gespeicherten Steuerinformation ausgebildet sind. 
10 14. Integrierte Schaltung nach Anspmch 13, 

wobei die Steuerinformation in einem Konfigurationsregister der integrierten Schaltung 
gespeichert ist. 
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7:n.Qflmmenfassung 

Transponder tnit einer steuerbaren Power-On-Reset-Schaltung 

Bei einem Transponder (1) und einer integrierten Schaltung (5) weist 
die integrierte Schaltung (5) eine Uberwachungsschaltung (23) auf , der eine 
Versorgungsgleichspannung (VS) zufShrbar ist und mit der ein Meldesignal (POK) 
erzeugbar ist, dessen Signalverlauf von der Relation der 
Versorgungsgleichspannung (VS) zu einem Spannungs-Schwellwert (VTHRl, 
VTHR2) abhangig ist, wobei die Uberwachungsschaltung (23) hinsichthch der 
Erzeugung des Meldesignals (POK) steuerbar ausgebildet ist und wobei eine 
Steuerschaltung (28) zum Steuem der Uberwachungsschaltung (23) nodt Hilfe von 
mindestens einem Steuersignal (CSl, CS2) vorgesehen ist. 



(Figur 1). 
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